
Urmet Kameras einbinden in frigate:

Die Urmet Kameras laufen nach Werkseinstellung nicht auf DHCP.
Die Cams liegen im IP-Kreis 192.168.1.x
Meisten haben die Cams die ip 2 oder 200 am ende.

Auf die Weboberfläche einloggen
Dort unter Allgemeine Einstellungen -> Allgemeine Einstellungen -> gehen
Dort die Auflösung für die 3 Streams anpassen.
Die Nr ist auch die Channel nummer für die URL. 
Dann noch eine Bezeichnung für Die Kamera angeben und Datumsformat angeben Tag.Monat.Jahr,
dann speichern

URMET Kameras einbinden

Beschreibung:

Einbindung:
Kamera selbst konfigurieren:



Danndann unter Netzwerk -> Allgemeine Einstellungen -> Andere
Dort sieht man die Ports und die Zusammensetzung der URL.
Durch die angabe von rtsp wird schon port 554 genommen und muss nicht mehr explizit
angegeben werden, außer ihr habt Ihn selbst geändert. Der Parameter Stream wird nicht
angegeben

Beispiel : 

Stream URL

Default rtsp://admin:password@ip/0

Stream Nr 1 rtsp://admin:password@ip/1

Stream Nr 2 rtsp://admin:password@ip/2

Stream Nr 3 rtsp://admin:password@ip/2
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Dazu auf System -> System -> Zeit gehen

Die Region einstellen beu uns GMT+1
NTP Anhaken und auf Prüfung klicken.
Wenn Meldung Operation Erfolgreich dann auf speichern.
Für NTP muss die Kamera ins Internet können und DNS Auflösuen können ansonsten weiter unten
beschroíeben Manuell

Nun Datum Uhrzeit einstellen.
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manuell

Sommerzeit

Startzeit: Juni und dann letzte. Beudeutung letzte Sonntag im Monat
Stoppzeit: Dezember und dann letzte. Beudeutung letzte Sonntag im Monat
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Auschnitt Kameras

Einbindung in Frigate:

go2rtc:
  streams:
    parkplatz: 
      - rtsp://admin:password@ip/1
    parkplatz_sub: 
      - rtsp://admin:password@ip/2
     
  #in dem Streams abschnitt kann man über die RTSP Eigenschaft den Timeout und ein Buffer einstellen.
  #Ich habe diesen nicht benutzt, kann man aber aktivieren.
  #rtsp:
   # mediatimeout: 10s  # Erhöht die Timeout-Zeit für den RTSP-Stream
  #buffer:
   # size: 8388608 # Puffergröße in Bytes, hier etwa 8 MB
  #enable webrtc für flüssigeres bild in der lovlace Karte
  webrtc:
    candidates:
      - 127.0.0.1:8555
      - stun:8555  

cameras:
  parkplatz_CAM:
    ffmpeg:
      inputs:
        #full resolution for recording
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Ergebnis:

        - path: rtsp://127.0.0.1:8554/parkplatz?video=copy&audio=aac
          input_args: preset-rtsp-restream
          roles:
            - record
        #low resoultion for detect
        - path: rtsp://127.0.0.1:8554/parkplatz_sub?video=copy
          input_args: preset-rtsp-restream
          roles:
            - detect
    detect:
      width: 640
      height: 480 
      fps: 5
    snapshots:
      enabled: True
    record:
      enabled: True
      retain: 
        mode: motion #nimmt nur auf wenn Bewegung erkannt wurde und nicht komplett durchgehend, dies ist 
Lösung für die Cach Warning wenn zu wenig RAM vorhanden ist
        days: 1 #ich möchte ja nur die clips haben wo auch objekte erkannt werden. Es wird aber in frigate 
tatsächlich die ganze zeit aufgenommen. 
        #das brauch ich aber nicht, also noch einem Tag wegschmeißen. Denn den Record brauchen wir leider, 
damit frigate die Clips daraus schneiden kann.
      events:
        retain: 
          default: 14

...
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